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hidraulice in game 0-250 kW”, contract de cercetare IPB - IRE Suceava, nr. 4-2-3, (1982) 

F21.  “Studiul si proiectarea subretelei de supraveghere a mediului din zona de nord a 
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privind utilizarea microprocesoarelor in domeniul actionarilor electrice”, contract de 
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